
Szarpak Hofmann WEARTEST 4600
Hydrauliczny szarpak do detekcji luzów w elementach zawieszenia i układzie

kierowniczym (np. przegubach, sworzniach, łożyskach) pojazdów o dopuszczalnej
masie całkowitej do 20 t.

1. Do badania pojazdów o maksymalnym nacisku na oś do 20 t.
2. Min. prędkość ruchu płyty obciążonej: 10 cm/s.
3. Zakres ruchu płyt: 100 mm.
4. 4 programy synchronicznego ruchu płyt (w tym samym kierunku).
5. 8 programów przeciwstawnego ruchu płyt (w kierunkach przeciwnych).
6. Sterowanie bezprzewodowe przy pomocy pilota z wbudowaną

latarką.LED
7. Membranowa klawiatura pilota odporna na zachlapania ropą i olejem.
8. Modułowa konstrukcja ułatwia montaż

Uniwersalny szarpak hydrauliczny przeznaczony do badania pojazdów osobowych
i dostawczych o nacisku osi do 20 t. Dopuszczony do stosowania na Stacjach
Kontroli Pojazdów jako dopełnienie linii diagnostycznej.

Wysokie ciśnienie robocze 170 bar i zapewnia dużą siłę wymuszającą szarpnięcia
koła oraz wysoką prędkość przesuwu płyt zgodną przepisami UE (10 cm/s). Siła
przesuwu płyt obciążonych wynosi powyżej 30 KN

Sterowanie szarpakiem realizowane za pomocą wytrzymałego na
upadki, odpornego na zakłócenia pilota radiowego z latarką LED. Pilot posiada
membranową klawiaturę odporną na zachlapania ropą i olejem.

Kompaktowy agregat i moduł sterowania umożliwiają montaż w niewielkiej wnęce
lub szafce zawieszonej np. na ścianie kanału.
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SPECYFIKACJA
Udźwig: 4500 kg
Wysokość podjęcia
ciężaru:

95-
140 mm

Czas
podnoszenia/opuszczania: 30s

Wysokość podnoszenia: 1965 mm
Rozstaw kolumn
zewnętrzna (szer.
wjazdowa):

3599
(2380)

Wysokość podnośnika
(prześwit):

3756/4106
mm

Wysokość całkowita
podnośnika:

3950/4300
mm

Wymagana wysokość
pomieszczenia:

4000/4350
mm

Ramiona przednie: 570 –
1050 mm

Ramiona tylne: 950 –
1650 mm

Moc silnika: 4 kW
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